Profil rayi kilavuzlari icin teknik bilgi

Profil rayi kilavuzu, bilyalar yardimiyla lineer ~ Hassasiyet siniflari

hareket saglar. Ray ve hareket kizagi arasinda  Profil rayi kilavuzlari ii¢ farkli hassasiyet sinifina ayrilmigtir. Her hassasiyet sinifinin maksimum relatif toleransi
bilyalarin kullaniimasiyla profil rayi kilavuzu,  verilmektedir.

son derece hassas lineer harekete ulagabilir.
Klasik kayar kilavuza kiyasla siirtinme
katsayisi ellide bir oraninda kalir.

Bilya siralarinin 45° temas agisinda dort
bilya sirasi ile iki nokta temasini esas alan
diizeni nedeniyle profil rayi kilavuzu, tim
ana yiik yonlerinde sabit yiik katsayilarina
ve olaganiistii hareket 6zelliklerine sahiptir.
Boylelikle profil rayi kilavuzu, ¢ok gesitli

uygulamalar i¢in farkli montaj konumlarinda taslanmig dayanak kenari taslanmig dayanak kenari
kullanilabilir.

Ayni boyuttaki profil rayi kilavuzlar birbiriyle (m)p\ 40

degistirilebilir. Bu sekilde her bir kizak veya 30 Normal - (N)

ray her zaman degistirilebilir veya ekleme ACT 4 || —+| Yiksek - (H)
yapilabilir. Profil rayi kilavuzlarimiz, piyasa . o ———+—|Hassaslik - (P)
standartlarina uygundur ve diger dreticilerin AD 10 -

ayni tip lineer kilavuzlari ile degistirilebilir. —

1000 2000 3000 4000
Ray uzunlugu - (mm)

Hassasiyet sinifi
Normal (N) | Yiiksek (H) | Hassaslik (P)
Tek arabali sistemlerde Yiikseklik toleransi H1 +0,1 +0,04 -0,04
maksimum sapma Uzunluk toleransi E +0,1 +0,04 -0,04
Cok araball sistemlerde AH1 0,03 0,02 0,01
maksimum sapma AE 0,03 0,02 0,01
C ylizeyinin A ylizeyine kiyasla paralelligi Bkz. diyagram
D yiizeyinin B yiizeyine kiyasla paralelligi Bkz. diyagram

On gerilim siniflan
Kullanicilarin farkli gereksinimlerine bagl olarak profil rayi kilavuzlari dort farkl 6n gerilim sinifinda sunulmaktadir.
Daha yiiksek bir 6n gerilim, dayanikliigi artirir ve yiik degisiminde elastik deformasyonu azaltir.

Sinif On gerilim On gerilim kuvveti Uygulama Ornek uygulamalar
20 [Bn gerilimsiz : - Sabit yiik yonii - !_lneer eksenler
- Hassas olmayan montaj yiizeyi - Itme ve cekme tertibatlari
0,02C - Sabit yiik yonii - Graviir makineleri
Z1  |Hafif 6n gerilim (C = Dinamik yiik katsayis) |- Dusiik darbeler ve titresimler - Paketleme makineleri
- Diisiik ytikler - Ellecleme teknolojisi
0,05C - Yilksek hassaslik gereklidir - Konumlandirma Gniteleri
Z2  |Orta on gerilim (C = Dinamik yiik katsayisi) - - Hizli besleme dniteleri
- Tork ytikii .
- Olgiim teknolojisi
0,07C - Yilksek mukavemet talebi - isleme merkezleri
Z3 | Kuvvetli 6n gerilim (C = Dinamik yiik katsayis) |- Darbeler ve titregimler - Taglama makineleri
- Agir yiikler - Biiylik delme ekipmanlari

Kullanim dmriinii belirleme
Nominal kullanim 6mrii L, agsagidaki formiile gore hesaplanabilir:
3
L= ( Can ) - 50000 m
P

L = Nominal kullanim 6mrii (m)
Cqn =  Dinamik yik katsayisi (N)
P = Dinamik esit ytik (N)




