Pnomatik konumlandirma ve baglama sistemi

Genel bilgiler

1. Pndmatik konumlandirma ve gerdirme sistemi, sikigtirma plakalarinin
ve ana plakalarin saniyeler i¢inde dogru sekilde konumlandiriimasini
ve sabitlenmesini saglar. Sistem, bir konumlandirma silindirinden ve
bir montaj burcundan olusur.

2. Konumlandirma silindirlerinin kullanimi pnématik olarak gerceklesir.

3. Konumlandirma ve gerdirme sisteminin kullanimi ti¢ basit adim
halinde gerceklesir:
iki (veya 4) konumlandirma silindiri, makine tablasina veya ana
plakaya takilmalidir.

Ayni sekilde montaj burclari, degistirme paletleri ile ongdriilen olgilere
gore takiimalidir.

Konumlandirma silindirleri mekanizmasini ¢ozmek i¢in agma devresine
hava yonlendirilmelidir. Bu sekilde sikistirma bilyalar ice dogru
hareket eder.

Degistirme paleti montaj burglari ile yerlegtiriimeli ve kapama devresi
icin hava valfi devreye alinmalidir.

Acma devresinde simdi artik hava bulunmamalidir.

Degistirme paleti bu sekilde konumlandiriimig ve gerdirilmistir.
Mekanizmayi agmak igin en az 4.5 bar‘lik bir hava baglantisi gereklidir.

4. Sistem, gerilmig durumda ,,Kapatma*“ baglantisi havasina bagli
kalmalidir. Hava valfi agik kalir.

Hava basinci diigerse, konumlandirma silindiri hala germe yaylarinin
disirtiimis giici ile gerdirme iglemini gergeklestirir.

5. 2 farkli sistem ebadi segilebilir.
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Konumlandirma silindiri Form A (konik)
“"Kontrol deligii" ve konumlandirma silindiri Form A arasinda temas.
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hava baglantisi Dayanma yiizeyinde aralik.

"Kapatma" "Agma" )
hava baglantis  hava baglantisi
Dayanma yiizeyi

- Hava basinci aniden diigerse, kama mekanizmasi ve konumlandirma

silindirinin yaylari, gerdirme giictiniin aniden diigmesini onler. Cift tarafli temas
Konumlandirma silindirlerinin hava bagl olmadiginda gerdirme giicii
(sadece yaylarin gerdirme giici):
-D1=70:...1.2kN Gergin durum:
-D1=285:...1.8kN Konik yiizeyler ve dayanma yiizeyleri temas ediyor.

- Montaj kontrolli i¢in hava baglantisi, montaj burcunun konumlandirma
silindirinin {izerine dogru yerlesip yerlesmedigini kontrol etmek igindir.
- 3 ym‘de tekrarlama hassasiyeti.
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Fonksiyon:

Konik yiizey
@ Konik yiizey
Konik konumlandirma silindiri Form A (izerinden konumlandirma Silinirik yizey
Silindirik yiizey
Silindirik konumlandirma silindiri Form C ile gerdirme
Konumlandirma silindirlerinin sokiilmesi: Montaj burclarinin diizeni:

Montaj burcu Form A (merkezleme) ve montaj burcu Form B (dengeleme)
— 0! - asagidaki resimlerde gosterildigi gibi monte edin.

Montaj burcu Form B (dengeleme) montaj agisini dikkate alin, glinkii bu
! i | bir 2°li istayonda ve bir 4°lii istasyonda farklidir.
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