Pnomatik dirsekli kol baglama elemanlar

System Tunkers

Pnomatik dirsekli kol baglama elemanlari,
transfer yollarinda, takim tezgahlarinda, tertibat-
larda ve 6zel makinelerde ekonomik dretim igin
kullanimaktadir.

Galisma prensibi:

Dirsekli kol sayesinde diigiik hava basinci ve diiliik
hava tiiketimi ile yiiksek sikistirma kuvvetleri elde
edilmektedir. Sikistirma kolu, donmeye, kaymaya
ve agl kaymasina karsi kenardan saglam sekilde
yataklanmigtir. Dirsekli kol ile olugan sikistirma
kuvvetleri, baski makaralari tarafindan devralinir.

Ayirt edici tasarim ozellikleri:

Sikistirict modeli:

Sertlestiriimis burclar, kilavuz hatlar, rulmanl baski
makaralar. Kalici yaglama ve dzel yatak burclari
sayesinde bakim gerektirmez.

Tutucu sikistirma elemani:

Tamamen kendinden sabitlenir. Basing geri
alindiginda bile sikigtirma kuvveti korunur. Mandal
uist 6l noktada konumlandirilir.

Bilgi:

Sikigtirma kolu dist 610 nokta konumundan, ancak
etki eden tutma kuvveti olugan sikistirma kuvvetini
(6rn. islenen sikistirma parcasinin kaymasiyla)
asmadiginda ¢ozilebilir.

Son konum geri bildirim alternatifieri:

Montaj drnekleri:

Kumanda:
Entegre Komple devre ve baglanti sisteminin
mikro salterler olusturulmasi konusunda, ayni

zamanda gerekli tim baglanti
elemanlarini ve ekipmanlari teslim
eden bilindik pnématik valf
Ureticileri destek vermektedir.

Secim kriterleri:

Baglama elemani boyutunu dogru
Manyetik secebilmek icin, pndmatik baglama
salter elemanlarinda tutma kuvvetinin

yani sira 5 bar hava basincinda

olasi sikistirma kuvveti de

verilmelidir

(olasi maks. hava basinci 8 bar).
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